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Lektion 6 SmartCar Multifunktion

Punkte in diesem Abschnitt

In den letzten Lektionen 0~5 haben wir gelernet, wie die Komponenten von Auto alleine arbeiten kénnen.
Gut, in dieser Lektion werden wir Ihnen beibringen, alle Funktionen in einer einzigen App zusammenzufassen und coole

Projekte zu ermdglichen.

Learteile:
® FErfahren Sie, wie Sie das Auto und App verbinden und das Auto per Bluetooth
steuern.

@ Erfahren Sie, wie man Grafische Programmierung Uber Bluetooth realisiert.

Vorbereitung:

€ [Ein Auto (mit Batterie)
€ FEin USB Kabel

@ [Ein Bluetooth Modul

& Ein Smartphone (iOS oder Android)

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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I. Rocker Control

SCHRITT 1: Programm hochladen

Offne die Datei durch “\Elegoo Smart Robot Car Kit V3.0 Plus\Lesson 6 SmartCar_Multi_fun

ction\Rocker_Control” und uploade das Programm auf UNO Board.

Lesson & SmartCar_Multi_function » Rocker_Caontrol s | T Search Ro... @
Fa
" Mame Date modified Type
€% Rocker_Contral 7/07/2019 09:54 Arduine file

Trenne das USB-Kabel vom Computer und dann schalte die Stromversorgung des Fahrzeugs ein.
(Hinweis: Das Bluetooth Modul muss beim Hochladen des Programms abgenommen, sonst kénnte

das Hochladen scheitern.)

SCHRITT 2: Offne die App "Elegoo BLE Tool".

Smart Robot MiniCar

Smart Robot Car

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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SCHRITTA4: Bluetooth verbinden

Klicke Smart Robot Car, um Bedienfeld aufzurufen. Klicke das Icon “
Interface zu gelangen. Siehe Lektion 2 als Referenz.

." , um Bluetooth Suche-

Rocker Control

SCHRITT 5: Klicke "Rocker Control".

Smart Robot Car

Rocker Control

SCHRITT 6: Rocker Control Bedienfeld

Obstacle mode

Line Tracking mode

Rocker Controller

Die Funktionen des Rocker Control Bedienfelds lassen sich in drei Teile unterteilen:

Rocker Controller: Die Bewegung des Autos ldsst sich frei und flissig steuern und beim Driicken der quadratischen Taste
stoppen.

Hindernis Modus: Es wird ins Hindernisvermeidung-Modus umgewandelt (siehe Lektion 4).

Linienverfolgung Modus: Es wird ins Linienverfolgung-Modus umwandelt (siehe Lektion 5).

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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IO. Grafische Programmierung

Prinzip:

Jede Funktion der grafischen Programmierung in APP wird realisiert, indem eine Zeichenfolge
(Json-Datenformat) iiber Bluetooth des Smartphones an Bluetooth auf dem Mikrocontroller-
Board gesendet wird. AnschlieBend sendet Bluetooth auf dem Board die Zeichenfolge an die
serielle Schnittstelle. Im Programm werden die Zeichenfolge entfernt, indem die liber die
serielle Schnittstelle empfangenen Daten gelesen werden. Der Schliisselinhalt der
Implementierungsfunktion im festen Format wird analysiert, und dann wird die entsprechende

Funktion realisiert, wenn die Zeichenfolgen der Implementierungsfunktion identisch sind.

Die Zeichenfolge (Json data format) sind grundsatzlich wie folgt formatiert: {"N": 2, "D1": 1}

Arduino UNO R3
Smart robot car

Mobile phone

Data transmission

APP . through
IData transmission through) icati
L communication .
Graphical blue tooth “’“’“’““"at"’“_"ﬁ’.“"* blue tooth | —==dp serial port
Programm
— Send
Rocker (jasn format) /ead serial port
Control || instructions data and parse

data according

Send a singl
end a single MCU to program to

character, such as
P T realize

W/

DIY control

corresponding
function

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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Befehle basierend auf grafischer Programmierung (Jasn-Format)

"Car 3.0 + instruction V2" Details wie im Folgenden:

Ultraschalsensor Modul

Befehl {“N”:21, “D1”:parameter 1 }
Funktion Priift, ob ein Hindernis erkannt wird.
Ruckgabe {false}: Kein Hindernis

{true}: Hindernis erkannt
{Ultrasound numerical value}

Beschreibung der
Parameter

1: fragt, ob Hindernisse erkannt werden
2: fragt nach dem Wert des Ultraschallsensors

Linienverfolgungsmodul

Befehl

{*N:22,”D1”:0 }

Funktion

Query Trace Sensor for Black Line Detection

Rickgabe

{false}: No black line detected
{true}: Black line detected

Beschreibung der

Parameter D1

Parameter 0: Tracking-Sensor links
1: Tracking-Sensor in der Mitte
2: Tracking-Sensor rechts
Bewegungsmodus
Befehl {*“N”:1,”D1”:parameter 1,”D2”:parameter 2,”D3”:parameter 3 }
Funktion die Richtung und Geschwindigkeit des Motors einstellen
Riickgabe {ok}

Beschreibung der
Parameter

Parameter 1 (den entsprechenden Motor auswahlen)
0: Alle motoren

1: Motor vorne links

2: Motor vorne rechts

3: Motor links hinten

4: Motor rechts hinten

Parameter 2 (Drehrichtung des gewahlten Motors)
0: Stop

1: Vorwarts

2: Riickwarts

3: wird nicht bearbeitet

Parameter 3 (Geschwindigkeitswert des gewahlten Motors)

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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Wertebereich flir Geschwindigkeit: 0~255
Parameter 4 Dauer der Motordrehung
Eingabewert, 0-20 Sekunden
Befehl {*N”:4,”D1”:parameter 1,”D2”:parameter 2,”T":parameter 4}
Funktion Die Richtung und Geschwindigkeit der Motorbewegung einstellen
Riickgabe {ok}

Beschreibung der

Parameter 1 (Drehrichtung des Motors)

Parameter 1: Nach links biegen
2: Nach rechts biegen
3: Vorwarts
4: Rickwarts
Parameter 2 (Geschwindigkeitswert des gewahlten Motors)
Wertebereich flir Geschwindigkeit: 0~255
Parameter 4 Dauer der Motordrehung
Eingabewert, 0-20 seconds
Befehl {“N”:40,”D1”:parameter 1,”D2”:parameter 2 }
Funktion Die Richtung und Geschwindigkeit der Motorbewegung einstellen
Riickgabe {ok}

Beschreibung der
Parameter

Parameter 1 (Drehrichtung des Motors)

1: Nach links biegen

2: Nach rechts biegen

3: Vorwarts

4: Rickwarts

Parameter 2 (Geschwindigkeitswert des gewahlten Motors)
Wertebereich flir Geschwindigkeit: 0~255

Léschen-Modus

Befehl {*“N:5 }
Funktion Alle laufenden Funktionen I6schen
Riickgabe {ok}

Beschreibung der
Parameter

Befehl zu Wechseln der M

odi via Fernbedienung

Befehl {*N”:3,”D1”:parameter 1}
Funktion Modus zu wechseln
Rickgabe

Beschreibung der
Parameter

Parameter 1
1: Tracking-Modus

2: Hindernisvermeidung-Modus

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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Rocker Bewegungsbefehle
Befehl {*N”:2,”D1”:parameter 1}

Funktion Das Auto bewegt sich in eine bestimmte Richtung. Die voreingestellte

Hochstgeschwindigkeit.

Riickgabe {ok}
Beschreibung der Parameter 1
Parameter 1: nach links biegen

2: nach rechts biegen
3: Vorwarts

4: Ruckwarts

5: Stop

. So funktioniert ’s:

SCHRITT1: das Program hochladen

Offne die Datei “\Elegoo Smart Robot Car Kit V3.0 Plus\Lesson 6 SmartCar_Multi_function\Smart
Car_Core” und lade das Programm auf UNO board hoch.

Lesson @ SmartCar_Multi_function * SmartCar Core » w | [ Search 5...
- Mame Date modified Type
wescode 17/07/2019 14:58 File folder

IRremote 2019 14:58 File folder
Servo 2019 14:58 File folder
h' Arduinclson-v.11.1 0407720159 14:12 C Header File
B! MsTimer2 05/09/2018 10:16 C++ Source File
b MsTirner2 4 27/04/2017 12:38 C Header File
17/07/201915:32 Arduino file

Trenne das USB-Kabel vom Computer und dann schalte die Stromversorgung des Fahrzeugs ein.
(Hinweis: Das Bluetooth Modul muss beim Hochladen des Programms abgenommen, sonst kdonnte

das Hochladen scheitern.)

SCHRITT 2, 3, 4: gleich wie es im vorherigen Kapitel.

SCHRITT 5: Klicke bitte "Programm”.

Smart Robot Car

Program

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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SCHRITT 6:

, New Project

when B clicked

Voice&Light

Control

® Sensing
% Math

R Variate

SCHRITT 7:

Motion

Voice&lLight

‘clockwise T

Control

@ Sensing

# Math

A Variate

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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SCHRITTS:
\\;‘ New Project

when clicked

forward

— I New Project -
| e

Control

Vo

2 Variate

i

New Project

when clicked
Motion

200

Voice&Light clockwise ~

R Variate

Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).
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SCHRITT 9: Endlich erscheint "ELEGOO".

ELEGOO

Nun haben wir alle Kurse gelernt.

Starten Sie jetzt lhre lustige Programmier-Reise!
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Hinweis: Sollten Sie Probleme mit dem Produkt getroffen haben, emailen Sie bitte den Kundenservice: euservice@elegoo.com (Kunden aus Europa).



